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CARACTERISTICAS

Tamafio Metrico Inglés
Méx. Altura de trabajo 44.44m 146ft 3in /A\
Méx. Altura de la plataforma 42.44m 139ft 3in \EQ,
Max. Alcance horizontal 25.00m 82ft —
LI-ION
Dimensiones modo transporte (largo x ancho x alto)  11.92m x 2.44m x 2.83m 39ft 1inx8ftx 9ft 3in
. . . ft
Ancho total (eje expandido) 417m 13ft 8in m
44
) , 140
Ancho total (eje retraido) Q 2.44m 8ft 40
- . 120 £ 36 -
Tamanfo de la canastilla (largo x ancho) 2.44m x 0.91m 8ft x 3ft /
32
100
Radio de giro (eje expandido) 1.39m 4ft 7in 28
80E 24
Radio de giro (eje retraido) 2.28m 7ft 6in 6 / 300Hg
60 I 661l
Altura al suelo 0.40m 1ft 4in 10 [ Y
40E 12 1000lb
Distancia entre ejes (eje expandido) 4.07m 13ft 4in 8 l
20
4 i
Distancia entre ejes (eje retraido) @ 4.27m 14ft of o %‘
D A -4 ‘
€sempeno 208 -8 -4 0 4 8 12 16 20 24 30 m

-20 0 20 40 60 80 100 ft

Capacidad de carga maxima 300kg/454kg 6611b/10001b o
Rango de Movimiento

Méx. de ocupantes 3 3

Inclinacion méxima (gradeabilidad) 30% 30%

Velocidad de conduccion (replegada) 6.0km/h 3.7mph

Velocidad de conduccidn (elevada) 11km/h 0.7mph

Méx. Pendiente de trabajo X-5°/Y-5° X-5°/Y-5°

Rotacion de contrapeso

360 °Continua

360 °Continua

Rotacién de canastilla 180° 180°
Movimiento de pluma (jib) 230° 230°

Angulo maximo del brazo principal 75° 75°

Radio de giro (eje expandido) 2.99m/5.41m 10ft/17ft Qin
Radio de giro (eje retraido) 8.27m/10.85m 27ft 2in/35ft 7in

Neuméticos

445/50-D710

445/50-D710

Peso

Peso total

22700kg

50045Ib

Bateria de litio 228Ah/358.4V 228Ah/358.4V
Cargador 358.4V/32A 358.4V/32A
Sistema de alimentacién de emergencia 12V 12V

Tanque de aceite hidréulico 230L 61gal
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ESPECIFICACIONES

Sistema Load Sense
Brazo

Alimentacién auxiliar de 12V CC telescopico

Radiador de aceite hidraulico

Kits para entornos dificiles

Sistema de diagnéstico de fallos

Blogueo de proteccién de la plataforma giratoria
Sistema de pluma de alta rigidez

Cubierta del chasis totalmente abierta

Cable de alimentacion de CA a la plataforma
Alarmas de descenso y movimiento

Plataforma giratoria 180° a izquierda y derecha
Control del dngulo de rotacién de la plataforma
Proteccién de la plataforma

Controles proporcionales con joystick

Control de cadenas sueltas y rotas

Control de velocidad répida y lenta

Supervisién de las condiciones de trabajo
Proteccién de arranque y parada del motor
Sistema de accionamiento hidrostético Rexroth
Adaptacién automética del dngulo de direccion
Derivacién forzada y funcién de fusién

Freno de presion negativa con deteccion
Sistema de visualizacién del estado de la maquina en tiempo real
Arquitectura de seguridad Cat.3 - 1ISO 13849-1
Sistema de proteccidn antiextrusion del operador
Pluma flexible de 4,2 m de amplitud con deteccion de éngulo
Rotacién continua de la mesa giratoria de 360° con inspeccion
Chasis ampliable con disefio patentado propio
Bocina

Alarma de inclinacion

Contador de horas

Activacién del accionamiento

Estrobo intermitente

Traccién a las cuatro ruedas

Direccién a las cuatro ruedas

Expansién del eje in situ

Plataforma autonivelante

DINGLI MEXICO

TODO EN REFACCIONES Y MAQUINARIA
Direccién: Av. del Carmen #230

Col. Ex Ejido Los Ranchitos

C.P.45618

San Pedro, Tlaquepaque, Jalisco.

Teléfono: +52 (333)1737047

Correo: ventas@dingli.mx

www.dingli.mx

Debido a las continuas actualizaciones tecnoldgicas, los parametros técnicos estan sujetos a cambios sin previo aviso.
Este libro de imégenes es solo para referencia, el producto real prevalecerd. Los derechos de autor son propiedad de
zhejiang dingli, cualquier contenido no puede ser copiado para cualquier propdsito sin permiso escrito.
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Plumin Eléctrica Todo terreno

Extension de ejes en el mismo sitio
Proteccién mundial de patentes

Transporte en contenedores estandar
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